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(54) Systeme d'immobilisation d'un organe allonge 



(57) L'invention concerne un systeme d'immobilisa- 
tion, sur une paroi (2) s'etendant suivant un plan median 
predetermine, d'un organe allonge (3) avec son axe lon- 
gitudinal (3a) sensiblement perpendiculaire au plan me- 
dian. 

La paroi (2) comporte une premiere (4) et une 
deuxieme (5) faces opposees I'une a I'autre par rapport 
au plan median et une cavite en forme de "U" debou- 
chant du cote oppose a la base du "U", et I'organe allon- 
ge (3) comporte : 

un troncon (7) qui s'etend suivant I'axe longitudinal 
(3a); 

un epaulement (8) radialement en saillie du troncon 
(7); 

des moyens de guidage (9) suivant I'axe 
longitudinal ; et 

un systeme de rappel elastique (10) entre I'organe 
(3) et un element monte mobile (11) sur I'organe (3) 
par I'intermediaire des moyens de guidage (9). 
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Description 

L'invention concerne un systeme ^immobilisation 
sur une paroi d'un organe allonge du type notamment 
d'un conduit. 

Un tel dispositif trouve son application notamment 
dans le domaine des cables de commande pour vehicule 
automobile. 

On connait des systemes d'immobilisation destines 
a assurer I'immobilisation mutuelle de deux organes. Ce- 
pendant ces systemes prevoient une immobilisation uni- 
quement axiale et sont generalement d'une constitution 
relativement complexe. 

Le document FR 2 229 272 decrit un element d'arret 
axial destine a assurer I'immobilisation mutuelle de deux 
organes. II permet notamment d'absorber des efforts 
axiaux eleves sans presenter des difficultes de montage. 
Cependant il ne prevoit aucun blocage dans les autres 
directions et notamment radialement. 

Le document US-A-4 186 761 concerne un systeme 
a relachement rapide pour le montage d'un assemblage 
de plomberie. 

Dans ce systeme, il est prevu de menager un trou 
dans la paroi pour le passage d'un conduit, ce trou per- 
mettant a lui seul le blocage du conduit dans toutes les 
directions perpendiculairementa I'axe longitudinal. 

Le montage et le demontage du systeme sont done 
complexes et sa structure necessity I'utilisation de pie- 
ces rapportees. 

Enf in, le document FR-A-2 583 497 concerne un dis- 
positif de maintien d'une canalisation a travers une paroi 
par serrage regulierement reparti peripheriquement. Le 
montage de ce dispositif se fait par vissage et avec I'uti- 
lisation d'un certain nombre de pieces independantes 
qui le rendent relativement complique. 

La presente invention a pour premier objet un sys- 
teme d'immobilisation, sur une paroi s'etendant suivant 
un plan median predetermine, d'un organe allonge avec 
son axe longitudinal sensiblement perpendiculaire au 
plan median, le systeme presentant des caracteristiques 
remarquables de simplicity de montage et de demonta- 
ge, d'utilisation et de couts particulierement faibles. 

Un autre objet de l'invention est un systeme d'immo- 
bilisation, sur une paroi s'etendant suivant un plan me- 
dian predetermine, d'un organe allonge avec son axe 
longitudinal sensiblement perpendiculaire au plan me- 
dian, permettant une immobilisation aussi bien axiale 
que radiale. 

Enf in un autre objet de ia presente invention est un 
tel systeme d'immobilisation ne necessitant pas de pie- 
ces rapportees. 

A cet effet, {'invention concerne un systeme d'immo- 
bilisation, sur une paroi s'etendant suivant un plan me- 
dian predetermine, d'un organe allonge avec son axe 
longitudinal sensiblement perpendiculaire au plan me- 
dian, caracterise en ce que : 

la paroi comporte une premiere et une deuxieme fa- 



ces opposees Tune a I'autre par rapport au plan me- 
dian et une cavite en forme de "U" debouchant du 
cote oppose a la base du "U", 

5 - I'organe allonge comporte : 

un troncon qui s'etend suivant I'axe longitudinal 
de I'organe et qui est apte a etre introduit radia- 
lement dans la cavite en "U", 

10 

un epaulement radialement en saillie du troncon 
et pouvant venir en appui contre la premiere 
face de la paroi, 

15 - des moyens de guidage suivant I'axe longitudi- 
nal, et 

un systeme de rappel elastique entre I'organe 
et un element monte mobile sur I'organe par I'in- 
20 termediaire des moyens de guidage, 

I'eiement est monte mobile sur I'organe entre deux 
positions : 

25 - une position ouverte dans laquelle I'eiement 
mobile est espace de I'epaulement d'une dis- 
tance superieure a I'epaisseur de la paroi, et 

une position fermee dans laquelle une face de 
30 I'eiement mobile est plaquee contre la deuxie- 

me face de la paroi, 

le systeme de rappel elastique etant destine a exercer 
une force de rappel suivant I'axe longitudinal de maniere 
35 a deplacer I'eiement mobile entre la position ouverte et 
la position fermee. 

Selon une autre caracteristique, sur chaque bran- 
che de la cavite en "U" est menagee respectivement une 
joue en saillie a i'interieur de la cavite, apte a bloquer 
dans les directions axiale et radiale definie par le plan 
median et notamment dans le sens oppose a la base du 
"U" de la cavite, I'organe introduit dans la cavite, lorsque 
I'eiement mobile est en position fermee, par Pinterme- 
diaire de moyens de blocage et de centrage prevus sur 
45 au moins une des faces en regard de I'epaulement et de 
I'eiement mobile. 

Ainsi, un systeme d'immobilisation tel que decrit pre- 
cedemment presente notamment les avantages 
suivants : 

50 

- par une intervention manuelle tres simple, il permet 
le blocage de I'organe allonge sur la paroi non seu- 
lement dans la direction de I'axe longitudinal de I'or- 
gane, mais egalement radialement. 

55 

le montage et le demontage du systeme s'effectue 
par un simple relachement de, ou traction sur I'eie- 
ment mobile. 
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Les autres caracteristiques et avantages de I' inven- 
tion resulteront de la description qui suit en reference aux 
dessins annexes dans lesquels : 

la figure 1 est une vue schematique en coupe d'un 
systeme d'immobilisation selon I'invention dans une 
position fermee a vide ; 

la figure 2 est une vue schematique en coupe d'un 
systeme d'immobilisation selon I'invention dans une 
position ouverte a vide ; 

la figure 3 est une vue schematique en coupe d'un 
systeme d'immobilisation selon I'invention dans une 
position ouverte, monte sur la paroi ; 

la figure 4 est une vue schematique en coupe d'un 
systeme d'immobilisation dans une position fermee, 
monte sur une paroi ; 

la figure 5 est une vue en coupe d'un element mobile 
du systeme selon I'invention ; 

la figure 6 est une vue en coupe d'une paroi sur la- 
quelle doit etre bloque I'organe allonge par I'inter- 
rnediaire du systeme d'immobilisation selon 
I'invention ; 

la figure 7a est une vue de face d'un systeme de 
rappel elastique, 

la figure 7b est une vue de c5\6 du systeme de rap- 
pel elastique represents sur la figure 7a ; et 

la figure 8 est une vue de dessus du systeme d'im- 
mobilisation selon I'invention, en position ouverte. 

L'invention concerne un systeme d'immobilisation 1 , 
sur une paroi 2 s'etendant suivant un plan median pre- 
determine, d'un organe allonge 3 avec son axe longitu- 
dinal 3a sensiblement perpendiculaire au plan median. 

Dans toute la suite de la description, on entend par 
axe ou direction longitudinal, la direction correspondant 
a la direction generale de I'organe allonge. On entend 
par direction radiale, une direction sensiblement perpen- 
diculaire a la direction longitudinale et correspondant 
ainsi au plan median defini par la paroi. 

Selon I'invention, la paroi 2 du systeme d'immobili- 
sation 1 comporte une premiere 4 et une deuxieme 5 
faces opposees I'une a I'autre par rapport au plan me- 
dian et une cavite 6 en forme de "U" debouchant du cote 
oppose a la base du "U". 

Selon I'invention, I'organe allonge 3 comporte : 

un troncon 7 qui s'etend dans la direction longitudi- 
nale suivant I'axe longitudinal de I'organe 3 et qui 
est apte a etre introduit radialement dans la cavite 
6 en "IT, 



un epaulement 8 radialement en saillie du troncon 
7 et pouvant venir en appui contre la premiere face 
4 de la paroi 2, 

5 - des moyens de guidage 9 suivant la direction longi- 
tudinale, et 

un systeme de rappel elastique 10 entre I'organe 3 
et un element monte mobile 11 sur I'organe 3 entre 
io deux positions : 

une position ouverte dans laquelle I'element 
mobile 11 est espace de I'epaulement 8 d'une 
distance superieure a I'epaisseur 2a de la paroi 
75 2, et 

une position fermee dans laquelle une face Ha 
de I'element mobile est plaquee contre la 
deuxieme face 5 de la paroi 2. 

20 

Le systeme de rappel elastique 10 est destine a 
exercer une force de rappel dans la direction longitudi- 
nale suivant I'axe longitudinal de maniere a deplacer 
I'element mobile 11 de la position ouverte a la position 
25 fermee. 

Afin d'effectuer un blocage dans la direction radiale, 
et bien sur suivant la direction axiale aussi, sur chaque 
branche 6a du "U" de la cavite en "U" est menagee une 
joue 1 2 en sailiie vers I'interieur de la cavite 6. Cette joue 

30 est apte a bloquer notamment dans la direction axiale et 
dans le sens oppose a la base 6a du "U", I'organe intro- 
duit dans la cavite, lorsque I'element mobile 1 1 est en 
position fermee, et en cooperantavec les moyens de blo- 
cage et de centrage 13 prevus sur au moins une des 

35 faces en regard de I'epaulement 8 et de I'element mobile 
11. 

Dans une variantede realisation, les moyens de blo- 
cage et de centrage sont prevus a la fois sur la face 8a 
de I'epaulement 8 et sur la face lla de I'element mobile 

40 11 qui sont en regard I'une de I'autre par rapport au plan 
median- 
Pour faciliter I'introduction de I'organe allonge 3, 
chaque branche 6b du "LT de la cavite 6 presente, a son 
extremite opposee a la base 6a du "U", une section in- 

45 clinee 14 vers I'exterieurde !a cavite 6 par rapport a I'axe 
defini par la branche 6b. 

Suivant une lorme de realisation, le troncon 7 et 
I'epaulement 8 sont d'un seul tenant et torment un man- 
chon de positionnement 15. 

50 Les moyens de guidage 9 peuvent alors etre mana- 
ges sur une partie 15a du manchon de positionnement 
15, opposee, suivant I'axe longitudinal 3a, a I'epaule- 
ment 8 par rapport au plan median. 

Le systeme de rappel elastique 1 0 est un ressort fixe 

55 d'une part a I'organe allonge 3, notamment par I'interme- 
diaire du manchon 1 5, et d'autre part a I'element mobile 
11. 

Pourobtenirun usinage simple, le manchon 15peut 



3 
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presenter une section transversale exterieure circulaire. 

Dans ce cas, le ressort 10 est de forme helicoidale 
en etant monte de faeon a etre enroule autour du man- 
chon 15. 

Pour permettre un blocage plus ferme dans la direo 5 
tion longitudinale, les moyens de guidage 9 ont la forme 
d'un filetage menage sur la surface exterieure de la par- 
tie 15a du manchon 15, et I'element mobile 11 est un 
ecrou pouvant etre visse sur le filetage 9 suivant la di- 
rection longitudinale. 10 

Compte tenu de ia forme circulaire de la section 
transversale exterieure du manchon 15, pour assurer un 
bon blocage et un bon centrage dans la direction axiale, 
mais aussi, a I'aide des joues 12, suivant la direction ra- 
diale, les moyens de blocage et de centrage 1 3 sont sous is 
la forme d'une surface tronconique dont la section de pe- 
tit diametre est apte a faire saillie suivant I'axe longitudi- 
nal dans la cavite 6 tandis qu'une section de diametre 
plus grand de cette surface est plaquee, lorsque I'ecrou 
11 est en position fermee, contre la premiere face 4 de 20 
la paroi 2 si la surface tronconique est menagee sur 
I'epaulement 8 et contre la deuxieme face 5 de la paroi 
2 si la surface tronconique est menagee sur I'ecrou 11. 

On peut egalement prevoir une surface tronconique 
a la fois sur I'ecrou et sur I'epaulement 8. 25 

De telles surfaces tronconiques d'appui entre le 
manchon et la tole permettent d'eliminer totalement les 
jeux axiaux et radiaux entre ces pieces. De plus, en pe- 
netrant dans I'espace defini par fa decoupe 6 et les joues 
12, un verrouillage positif a I'aide de ces surfaces tron- 30 
coniques de I'organe sur la tole peut etre obtenu, en di- 
rection radiale. 

Suivant un mode de realisation, I'ecrou 11 comporte 
une cavite de logement 1 6 destinee a recevoir le ressort 
1 0, cette cavite 1 6 etant prolongee par un orifice 1 7 me- 35 
nage dans le corps 11b de I'ecrou 11 et qui s'etend sui- 
vant la direction longitudinale. Cet orifice 17 est destine 
a recevoir une extremite 18 du ressort 10, I'autre extre- 
mite 19 du ressort etant fixee sur le manchon 15. 

Afin d'assurer un centrage parfait une fois que Ten- 
semble organe allonge-systeme d'immobilisation est 
fixe a la paroi, le systeme d'immobilisation 1 comporte 
un joint torique 20 place sur I'organe allonge 3 entre 
I'epau I ement 8 et la piece mobile 1 1 , sur le troncon 7 des- 
tine a etre introduit dans la cavite 6 de la paroi. 45 

Dans Pexemple de realisation considere, le joint to- 
rique 20 est en matiere plastique telle que caoutchouc 
et entoure le manchon 15 au niveau de la partie de man- 
chon 1 5a entre le filetage 9 et I'epaulement 8. 

De plus, le jointtorique 20 permet de rendre sensible so 
I'introduction du troncon 7 dans la decoupe de la tole, 
par son ecrasement local au niveau des joues 12. 

Ce systeme d'immobilisation 1 peut etre utilise pour 
differents types d'organe allonge 3 et notamment pour 
des conduits de forme tubulaire. ss 

Le montage et le demontage du systeme d'immobi- 
lisation tel que decrit precedemment est ainsi tres 
simple : 



6 

Pour le montage il suffit de devisser I'ecrou 11, ce 
qui permet ainsi de creer un espace entre I'epaulement 
8 et la surface 11a de I'ecrou 11, superieur a Pepaisseur 
2a de la paroi 2 et ainsi d'introduire I'ensemble dans la 
cavite 6. Poureffectuer le blocage, il suffit alorsde lacher 
I'ecrou 11 qui va etre plaque, en position fermee contre 
ia deuxieme face 5 de la paroi 2 par I'intermediaire de la 
force de rappel exercee par le ressort 10. 

Pour le demontage, il suffit de devisser a nouveau 
I'ecrou 11 et d'extraire I'ensemble organe allonge-syste- 
me d'immobiiisation de la cavite 6. 



Revendicalions 

1. Systeme d'immobilisation, sur une paroi (2) s'eten- 
dant suivant un plan median predetermine, d'un 
organe allonge (3) avec son axe longitudinal (3a) 
sensiblement perpendiculaire au plan median, 
caracterise en ce que 

la paroi (2) comporte une premiere (4) et une 
deuxieme (5) faces opposees Tune a I'autre par 
rapport au plan median et une cavite (6) en for- 
me de "U" debouchant du cote oppose a la base 
(6a) du "U", 

I'organe allonge (3) comporte : 

un troncon (7) qui s'etend suivant I'axe lon- 
gitudinal (3a) de I'organe (3) et qui est apte 
a etre introduit radialement dans la cavite 
(6) en "U", 

un epaulement (8) radialement en saillie du 
troncon (7) et pouvant venir en appui contre 
la premiere face (4) de la paroi, 

des moyens de guidage (9) suivant I'axe 
longitudinal, et 

un systeme de rappel elastique (10) entre 
I'organe (3) et un element monte mobile 
(11) sur I'organe (3) par I'intermediaire des 
moyens de guidage (9), 

I'element (11) est monte mobile sur I'organe (3) 
entre deux positions : 

une position ouverte dans laquelle I'ele- 
ment mobile (11) est espace de I'epaule- 
ment (8) d'une distance superieure a 
I'epaisseur (2a) de la paroi (2), et 

une position fermee dans laquelle une face 
(11a) de I'element mobile (11) est plaquee 
contre la deuxieme face (5) de la paroi (2), 
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le systeme de rappel elastique (10) etant destine a 
exercer une force de rappel suivant I'axe longitudi- 
nal (3a) de maniere a deplacer ('element mobile (1 1 ) 
de la position ouverte a la position fermee. 

2. Systeme selon la revendication 1 caracterise en ce 
que sur chaque branche (6b) de lacavite (6) en "U" 
est menagee respectivement une joue (1 2) en saillie 
vers Pinterieur de la cavite (6), apte a bloquer dans 
les directions axiale et radiale definie par le plan 
median, notamment dans le sens oppose a la base 
(6a) du "U" de la cavite (6), I'organe (3) introduit dans 
lacavite, lorsque ('element mobile (11) est en posi- 
tion fermee, par I'intermediaire de moyens de blo- 
cage et de centrage (13) prevus sur au moins une 
des faces en regard de I'epaulement (8) et de I'ele- 
ment mobile (11). 

3. Systeme selon la revendication 2, caracterise en ce 
que les moyens de blocage et de centrage (1 3) sont 
prevus sur la face de I'epaulement (8) et la face de 
I'element mobile (11) qui sont en regard Tune de 
I'autre par rapport au plan median. 

4. Systeme selon la revendication 2 ou 3, caracterise 
en ce que chaque branche (6b) du "U" de la cavite 
(6) presente a son extremite opposee a la base (6a) 
du "U" une section inclinee (14) vers Pexterieur de 
la cavite (6) par rapport a I'axe defini par la branche 
(6b). 

5. Systeme selon I'une quelconque des revendications 
1 a 4, caracterise en ce que le troncon (7) et I'epau- 
lement (8) sont d'un seul tenant et torment un man- 
chon de position nement (15). 

6. Systeme selon la revendication 5, caracterise en ce 
que les moyens de guidage (9) sont menages sur 
une partie (15a) du manchon de positionnement 
opposee, suivant I'axe longitudinal (3a) , a I'epaule- 
ment (8) par rapport au plan median. 

7. Systeme selon I'une quelconque des revendications 
1 a 5, caracterise en ce que le systeme de rappel 
elastique (10) est un ressort fixe d'une part a 
I'organe (3) et d'autre part a I'element mobile. 

8. Systeme selon Tune quelconque des revendications 
5 a 7, caracterise en ce que le manchon (15) pre- 
sente une section transversaleexterieure circulaire. 

9. Systeme selon la revendication 8, caracterise en ce 
que le ressort (10) est de forme helicoidale en 6tant 
monte de facon a etre enroule autour du manchon 
(15). 

10. Systeme selon la revendication 9, caracterise en ce 
que les moyens de guidage (9) sont sous la forme 
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d'un filetage menage sur la surface exterieure de la 
partie (1 5a) du manchon (15), et en ce que I'element 
mobile (11) est un ecrou pouvant etre visse sur le 
filetage suivant I'axe longitudinal (3a). 

5 

11. Systeme selon la revendication 10, caracterise en 
ce que les moyens de blocage et de centrage (13) 
sont sous la forme d'une surface tronconique dont 
la section de petit diametre est apte a faire saillie 
10 suivant I'axe longitudinal (3a) dans la cavite (6) tan- 
dis qu'une section de diametre plus grand de cette 
surface est plaquee contre la deuxieme face (5) de 
la paroi lorsque I'ecrou (11) est en position fermee. 

is 12. Systeme selon la revendication 10 ou 11, caracte- 
rise en ce que I'ecrou (11) comporte une cavite de 
logement (16) destinee a recevoir le ressort (10), 
cette cavite (16) etant prolongee par un orifice (17) 
menage dans le corps (11b) de I'ecrou (11), et des- 

20 tine a recevoir une extremite (1 8) du ressort, I'autre 
extremite (1 9) du ressort etant fixe sur ie manchon 
(15). 

13. Systeme selon I'une quelconque des revendications 
25 1 a 1 2, caracterise en ce qu'il comporte un joint tori- 

que (20) en matiere elastique et place sur I'organe 
(3) entre I'epaulement (8) et la piece mobile (11), sur 
le troncon (7) destine a etre introduit dans la cavite 
(6)de la paroi (2). 

30 

14. Systeme selon Tune quelconque des revendications 
1 a 1 3, caracterise en ce que I'organe allonge (3) est 
un conduit. 

35 
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